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Ozet:

Otonom araclarin guvenli ve hassas bir sekilde yodnlendiriimesi, cevre
algilamasinin ve konumlandirmanin dogruluguna baghdir. Bu surecte, sensor
birlestirme teknikleri, cesitli sensoérlerden elde edilen verilerin birlestiriimesiyle
araclarin cevresel farkindahgini artirmada hayati bir rol oynamaktadir. Kalman
Filtreleri (KF) ve Genisletilmis Kalman Filtreleri (EKF), parcacik filtreleri, NDT
Eslestirme ve harita tabanli konumlandirma gibi teknikler, otonom araclarin farkl
kosullarda dogru ve guvenilir konum bilgisi elde etmelerini saglamaktadir.

Bu egitim seminerinde, otonom araclar icin kullanilan ileri seviye sensor
birlestirme teknikleri detayl bir sekilde ele alinacaktir. ilk olarak, Kalman Filtreleri
ve Parcacik Filtreleri gibi yaygin olarak kullanilan algoritmalarin temel prensipleri
aciklanacak ve bu tekniklerin araclarin konumlandirma dogrulugunu nasil
sagladigi Uzerinde durulacaktir. Ardindan, NDT Eslestirme ve harita tabanli
konumlandirma yontemleri incelenecek, bu tekniklerin cesitli gercek dunya
kosullarindaki uygulamalari érneklerle gosterilecektir.

Seminer, katilimcilara otonom sistemlerde sensor birlestirmenin roliU ve bu
alandaki en son gelismeler hakkinda kapsamli bilgi saglayacaktir. Tekniklerin
avantajlari, zorluklari ve en iyi uygulama yontemleri Uzerine yapilan tartismalarla,
katimcilar, modern otonom arac¢ teknolojilerinin konumlandirma sistemlerini
daha iyi anlayacak ve bu alandaki yenilik¢ci ¢6zimler hakkinda bilgi sahibi
olacaklardir.
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Konusmacinin ozgecmisi:

Dr. Abdullah YUSEFI, lisans derecesini Kabil Universitesi
Bilgisayar Muhendisligi  boéliuminden, ylUksek lisans
derecesini  Hindistan'daki Osmania Universitesi'nden,
doktora derecesini ise Konya Teknik Universitesi'nden
Bilgisayar Muhendisligi alaninda almistir. Su anda MPG
Makine Produksiyon Grubu bunyesinde Robotik ve Otonom
Sistemler Uzerine Ar-Ge Yazillm Mduhendisi olarak
calismakta ve ayni zamanda Robotik Otomasyon Kontrol Labratuvari (RACLAB)
uyesidir. Abdullah Yusefi'nin arastirma alanlari arasinda otonom navigasyon,
sensor birlestirme ve olasiliksal durum kestirim modelleri yer almaktadir.
Akademik calismalar, bu alanlardaki c¢esitli uluslararasi konferanslarda ve
dergilerde yayimlanmistir. Otomotiv sektorine yodnelik yenilikci ¢ozimler
gelistiren Dr. Yusefi, otonom sistemlerin guvenli, verimli ve akilll hale getirilmesi
icin calismalarini surddrmektedir.




