
18.30 - 19.30 Çay/Kahve İkramı ve İlk Gün Sonu

18.00 - 18.15

ID - 138

İHA Görüntülerinden Toprakkale-İskenderun 

Demiryolunun Ortomozaik Görüntüsünün 

Üretilmesi

Hasan Bilgehan Makineci

ID - 139

Dört Rotorlu Döner Kanat Tip İHA ile Otonom 

Yangın Algılayıcı - Söndürücü Tasarımı

Enes Düzen , Ahmet Kayabaşı, Berat Yıldız

ID - 78

Kapalı Alan Tarımda Hastalık Tespiti ve Verim 

Tahmini için Rota Planlama ve Görüntü İşlemenin 

İHA'larla Entegre Edilmesi

Onat Erdoğmuş , Erdinç Altuğ

ID - 151

İnsansız Hava Araçları ile Hareketli Nesne Takibi 

Yapılarak Sınır Güvenliğinin Sağlanması

Berfin Yapıcı , Hatice Nur Erdem, Büşra Önal, 

Kağan Koçyiğit, Musa Furkan Ulus, Mukaddes 

Altunkaynak, Neziha Burhan, Yasemin Kurt, Akif 

Durdu

ID - 140

Akıllı Veri, Kurtarma Bloğu ve Emniyet Yöneticisi 

Örüntüleri

Dilek Bilgin Tükel, Taygun Tuğran

18.15 - 18.30

ID - 50

Zaman Gecikmeli Sistemler İçin Oransal-Gecikmeli 

(PR) Kontrolörün Kararlılık Sınır Eğrisinin Elde 

Edilmesi

Hilal İrgan , Nusret Tan

ID - 120

Sayısal Haberleşme Sistemlerinde Kullanılan 

Modülasyon Tekniklerinin Simülasyonu ve BER 

Performanslarının Karşılaştırılması

Harun Sevinç , Levent Seyfi

ID - 51

Orifissiz TLCD’lerde Reynolds Sayısına Bağlı 

Korelasyonlar Üzerinden Viskoz Kayıp Katsayısının 

İncelenmesi

S. Arda Serbes , Egemen Kayrakoğlu, Ahmet Aydın, 

Erkan Çelebi, Hüseyin Dal, M. N. Sami İnanır, Sedat 

İriç, Muaz Kemerli, Muzaffer Metin, M. Burhan 

Navdar, İrfan Yazıcı, Fırat Can Yılmaz, Tahsin Engin

ID - 166

Fuzzy Logic ile Deniz Üstü Güneş Enerjisi 

Panellerinin Optimizasyonu 

Dilara Acar , Akif Durdu

ID - 142

Kapalı Çevrim Kontrol Algoritmaları ile Tip 1 

Diyabet Hastalarında Kan Şekeri Regülasyonu

Ender Kurnaz , Ömer Aydoğdu

ID - 92

Elektro Hidrolik Sistemler İçin Kayan Kipli 

Denetleyici Tasarımı

Çağrı Hindistan , Alper Bayrak, Enver Tatlıcıoğlu, 

Şule Taşkıngöllü, Erman Selim, Erkan Zergeroğlu

ID - 169

Yükseltici Tip DA-DA Dönüştürücülerin Çıkış 

Geriliminin Yapay Arı Kolonisi Tabanlı PI Denetleyici 

ile Kontrolü

İbrahim Alışkan

ID - 77

Biyo-esinlenilmiş Yüzgeç Tabanlı Bir Eyleyici 

Sisteminin Tasarımı, Karakterizasyonu, 

Optimizasyonu ve Modellenmesi

Atakan Durmaz , Mustafa Mert Ankaralı

ID - 74

Manyetik Dişli Tasarımında Orta Rotor Segment 

Destek Parametrelerinin Performansa Etkilerinin 

İncelenmesi

Murat Keleş , Cengiz Baykasoğlu

ID - 110

Bir Isıtma, Havalandırma ve Klima (HVAC) 

Sisteminin Lyapunov Tabanlı Fizik Bilgili Uzun Kısa 

Süreli Bellekli (PI-LSTM) Sinir Ağıyla Adaptif 

Kontrolü

Egemen Cumhur Kaleli , Emre Erbay

17.45 - 18.00

ID - 126

Termal Görüntüler İçin Jetson Nx Tabanlı Uç 

Cihazda Gerçek Zamanlı Obje Tespit 

Performansının İncelenmesi

Rıdvan Safa Hatipoğlu , Murat Ceylan

ID - 133

Su Kuyularında Nesnelerin İnterneti (IoT) 

Teknolojisi ile Otomasyon ve Verimli Su Yönetimi

Ayşe Kanık , Fatma Çakmaz, Aslıhan Arslan

ID - 58

Endüstriyel Uygulamalar İçin Geliştirilen Pasif Üst 

Ekstremite Dış İskeletin Opensim Kullanılarak 

Simulasyonu

Buse Tümgör , Yusuf Şahin

ID - 14

Tepki Eşiği Kullanarak Otonom Sistemler için Nokta 

Bulutlarında Verimli Zemin Filtreleme

İbrahim Toy , Abdullah Yusefi, Akif Durdu

ID - 45

Bir Elektromanyetik Topun Modellenmesi ve Rüzgar 

Bozucusuna Karşı Optimizasyonu

Burak Altunsu, Fikret Çalışkan

17.30 - 17.45
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Kayıt

Açılış Konuşmaları

Salon 2

Davetli Konuşmacı - Prof. Dr. Nejat OLGAÇ

Salon 2

Çay/Kahve Molası

Davetli Konuşmacı - Prof. Dr. Tufan KUMBASAR

Salon 2

Öğle Yemeği

Mevlana Salonu

Normal Oturum - 1

Kontrol Teorisi ve Yöntemleri

Salon - 1

Normal Oturum - 2

Sistem Modelleme, Optimizasyon ve 

Kontrol

Salon - 2

Normal Oturum - 3

Salon - 3

Normal Oturum - 4

Sistem Modelleme, Optimizasyon ve 

Kontrol

Selçuklu Salonu

Normal Oturum - 5

Kontrol Uygulamaları

Moderatör

Prof.Dr. Murat CEYLAN

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Seral ÖZŞEN

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Ahmet Afşin KULAKSIZ

14.15 - 14.30

ID - 16

Belirsiz Parametrelere Sahip Sistemler için Dayanıklı 

Dijital PIR Kontrolör Tasarımı

Ayşe Duman Mammadov , Emre Dincel, Mehmet 

Turan Söylemez

ID - 11

Jiroskopik Sönümleyici Kontrolcü Tasarımı ve 

Doğrulanması

Tuna Ferik , Berk Kurt, Muhammed Rıza Bozelli, 

Mehmet İsmet Can Dede

ID - 114

Hiperspektral Görüntülemenin Güncel Uygulamaları

Mücahit Cihan , Murat Ceylan

14.00 - 14.15

ID - 95

Yuvarlanma Açısı Kontrolü için Yapay Arı Kolonisi 

Tabanlı PID Kontrolcü Tasarımı

Saliha Köprücü , Muhammet Öztürk, Hasan 

Hüseyin Bilgiç

ID - 23

Hidroelektrik Santrali Soğutma Suyu Motorlarının 

Yıldız/Üçgen Yol Vericiden Soft Starter Sürücü 

Sistemi Dönüşümü Üzerine Endüstriyel bir 

Uygulama 

Raif Karaduman , Mehmet Korkmaz

ID - 57

Raspberry Pi ile NFC Tabanlı Kişiye Özel Şifreli Kapı 

Kilit Sistemi

Bahadır Orhan ,  Ercan Yaldız

ID - 32

SCT: Otomatik API Güvenlik Açığı Tespiti

Ali Şentaş , Farukcan Şoray, Murat Salar, Burcu 

Dönmez, Bartu Yaman, Nurhan Yağcı
Eğitim Semineri

İnvolüsyonel Sinir Ağları: Hiperspektral 

Görüntülemede Yenilikçi Yaklaşımlar

Dr. Mücahit CİHAN

ID - 105

İnsansız Hava Araçları İçin Uyumlu Mikroşerit Dizi 

Anten Tasarımı

İsmail Musab Dincer , Dilek Uzer

16.15 - 16.30

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Nedim TUTKUN

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Bayram AKDEMİR

Oturum Başkanı

Doç.Dr. Hasan KOYUNCU

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Levent SEYFİ

ID - 31

Farklı Zaman Gecikmesi Telafi Yöntemleri İle DA 

Motorun Hız Denetimi

Mert Serhat Sarıhan , Fikret Çalışkan

ID - 122

PointNet ile Sınıflandırma Uygulamaları

Hasan Basri Öksüz , Rahime Ceylan

ID - 28

Robot Kollarının Görev Uzayı Takip Probleminde 

Periyodik Bozucu Etkenlerin Kestirimi Tabanlı 

Uyarlamalı Denetleyici Tasarımı

Enver Tatlıcıoğlu , Şükrü Ünver, Erman Selim, 

Erkan Zergeroğlu

ŞALT OTOMASYON ATÖLYE

Yeni Nesil Esnek Üretim Hatlarında 

Omron Robot özümleri

Tuba Yavuz

ID - 96

Model-Öngörülü-Kontrolcü Katsayılarının Doğa 

Temelli Algoritmalar ile Hesaplanması ve 

Performans Analizi

Efe Yazıcı , Ammar Urgan, Veysel Gazi

ID - 97

BLDC Motorlu Elektromekanik Döner Aktüatör: 

Deneysel Çalışma ve Optimizasyon Temelli Sistem 

Modellemesi

Elif Nur Yaşar , Gürhan Ertaş

ID - 128

Genetik Algoritma ve CST Yöntemi ile Santrifüj Fan 

Tasarımının Optimizasyonu

Erkan Biçer , Tufan Kumbasar

Salon - 2

Normal Oturum - 8

Robotik Sistemler

Salon - 3

Normal Oturum - 9

Yapay Zeka

Selçuklu Salonu

Normal Oturum - 10

Kontrol Uygulamaları

Salon - 1

Normal Oturum - 7

Sistem Modelleme, Optimizasyon ve 

Kontrol

ID - 71

Fırçasız DA Motorları ile Sürülen Robot Kollarının  

Gürbüz Gözlemci Tabanlı Çıkış Geri Beslemeli 

Denetleyici Tasarımı ve Deneysel Doğrulaması

İrem Saka , Şükrü Ünver, Erman Selim, Enver 

Tatlıcıoğlu

08.30 - 09.30

09.30 - 10.30

10.30 - 11.30

11.30 - 11.45

11.45 - 12.45

12.45 - 14.00

ID - 19

Parametre Ayarlamasının Diferansiyel Evrim 

Algoritması ile Optimizasyonu

İsmet Öztürk , İlker Murat Koç

ID - 12

Buck ve Boost çeviricilerde çıkış geriliminin GA 

destekli PID denetleyici kullanarak iyileştirilmesi

Nedim Tutkun, Mehmet Şimşir , Hasan Arda Turan

ID - 73

Elektro-hidrolik sistemler için gürbüz 

denetleyicilerin tasarımı

Şule Taşkıngöllü , Enver Tatlıcıoğlu, Alper Bayrak, 

Erman Selim, Erkan Zergeroğlu

ID - 49

Hava Savunma Füzesi için Model Öngörülü Kontrol 

Tabanlı Karışık Tamsayılı Karesel Programlamalı 

Otopilot Tasarımı

 S. Çağlar Başlamışlı , Mehmet Aluç

14.30 - 14.45

14.45 - 15.00

15.00 - 15.15

ID - 24

Doğrusal Olmayan Uyarlamalı Denetleyicilerde 

Üssel Hata Bastırımı Mümkün mü?

Sena Zengin, Enver Tatlıcıoğlu, Erkan Zergeroğlu

ID - 25

F-16 Hava Aracının NDI ve INDI Kontrol Yöntemleri 

ile Arıza Toleransının Karşılaştırılması

Uğur Şahin , Esra Kolat, Ege Ç. Altunkaya, İbrahim 

Özkol

ID - 33

Tarayıcı Sistem için Signature-PID ve Kaskat 

Kontrolcülerin Kararlılık ve Kırılganlık Analizi

Halit Murat Durukan

ID - 68

Helikopter Yer Rezonansının Klasik Yöntemlerle 

İncelenmesi ve Sönümleme Çalışmaları

Betül Sinen, Melis İldireci , Erdi Gülbahçe

ID - 43

Yangın Söndürme İnsansız Hava Aracı Dinamik 

Modellemesi, Kontrolü ve Simülasyonu

Yılmaz Liman

ID - 155

Quadrotor kontrolü için LQR ağırlık matrislerinin 

Simulink Yanıt Optimizasyonu ile belirlenmesi

Serkan Budak , Cemil Sungur, Akif Durdu

15.45 - 16.00

Oturum Başkanı

Doç.Dr. Ayşe Elif CANBİLEN

Oturum Başkanı

Doç. Dr. İbrahim ALIŞKAN

ID - 149

Yığın Parametresinin Derin Öğrenme Sınıflandırma 

Performansına Etkisi: Diyabetik Retinopatinin Erken 

Tespiti Çalışması

Osman Özdemir ,  Rahime Ceylan

15.15 - 15.45 Çay/Kahve Molası

ID - 171

Değişken Eğitim Seti Miktarına Göre Hiperspektral 

Görüntülerde Makine Öğrenimi Sınıflandırma 

Algoritmalarının Performans Kıyaslaması

Gökberk Ay , Akif Durdu, Barış Samim Nesimioğlu

ID - 70

IMC ile B-2 Spirit Yaklaşma ve İniş Kontrolü

Ceyda Çağlar, Nihan Özer

ID - 63

Doğrusal Olmayan F-16 Hava Aracı Sisteminde 

Arıza ve Model Belirsizliği Koşullarında Klasik ve 

Modern Kontrolcü Performanslarının 

Karşılaştırılması

Mehmet Çakar , Fikret Çalışkan

ID - 26

PLC'de Gerçek Zamanlı Sinyal Korelasyonu ile 

Anomali Tespit Ederek Kestirimci Bakım 

Uygulamaları için Otomatik Makine Öğrenmesi 

Verisi Oluşturma

İsmail Hasipek , Suden Battal, A.Emre Çetin

ID - 136

Otonom Sürüşe Sahip Çok Amaçlı Hizmet 

Robotunun Tasarımı

Furkan Emre Can, Fatih Acar, Berkay Özbayrak, 

Emre Hasan Dursun

ID - 65

Salınımsız Tepki ve Kararlılık Sınır Eğrisi 

Yöntemleriyle PI-PD Denetleyici Tasarımı

Ali Murat Değirmenci , Dorukhan Astekin, Yorgo 

Istefanopulos

ID - 55

İç Mekanlarda Beacon ve İvme Ölçer Verilerine 

Dayalı 3D Konum Belirleme: UDU Faktörizasyonlu 

GKF Yaklaşımı

Tolga Bodrumlu , Fikret Çalışkan

ID - 106

İki Serbestlik Dereceli Helikopter Sistemi İçin 

Kontrol Sistemi Tasarımı  ve Analizi 

Muhammet Emin Övüş, Ahmet Kutay Özel

ID - 52

Döner Kanatlı Bir Hava Aracının Model Tabanlı 

Sistem Mühendisliği Yaklaşımıyla Kapsamlı 

Matematiksel Modelinin Tasarımı ve Validasyonu

Mehmet Şahin, S. Mina Kütük, M. Bilal Sarıca, M. 

Berat Dikmen, Mehlika Şahin , Koray Ertem

ID - 62

İnsansız Su Altı Araçlarının Model Referanslı 

Uyarlamalı Kontrolünün Optimizasyonu

Ahmet Kemal Nennioğlu , Abdurrahim Dal

17:00 - 17.15

16.30 - 16.45

ID - 137

Çok Amaçlı Hizmet Robotu için Görüntü İşleme 

Tabanlı Otonom Sürüş Stratejisi

Fatih Acar , Emre Hasan Dursun

16.00 - 16.15

ID - 30

Hava Savunma Füzesi için Doğrusal Olmayan ADRC 

ve PID Yöntemleri ile Yönelim Otopilot Sistemi 

Tasarımı

Merve Çelikbudak Altıntaş , Kemal Leblebicioğlu

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Ramazan AKKAYA

Mevlana Salonu

Normal Oturum - 6

Kontrol Teorisi ve Yöntemleri

ID - 125

Farklı Kümeleme Algoritmalarının Titreşim 

Sinyallerinin Analizinde Kullanımı

Muhammet Emre Irmak , Nihat Çankaya

Çay/Kahve Molası

ID - 93

Robotik Sinek Kuşu İçin Mekanizma Optimizasyonu 

ve Hareket Analizi

Ahmet Remzi Koç , Yusuf Şahin

ID - 143

Küresel Konumlandırma Sistemlerine Bağlı 

Çalışabilen Otonom Mini İnsansız Kara Aracı 

Tasarımı

Mehmet Bingül , Mehmet Can Özışık, Ender 

Kurnaz, Ömer Aydoğdu

ID - 132

Derin Öğrenme ile Konya-Sarayönü  Güneş Enerjisi 

Üretim Tahmini

Azime İrem Köksal , Rahime Ceylan

ID - 98

Artımlı Doğrusal Olmayan Dinamik Tersleme 

(ADODT) Yöntemi ile Uçuş Kontrolcüsü Tasarımı ve 

Yatay Kuyruk Kitlenme Arızasına Karşı Dayanımının 

İncelenmesi

Ali Osman Köroğlu , Fikret Çalışkan

Oturum Başkanı

Dr. Öğr. Üyesi Hasan Hüseyin BİLGİÇ

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Musa AYDIN

Oturum Başkanı

Doç.Dr. Rahime CEYLAN

Mevlana Salonu

Normal Oturum - 11

Kontrol Teorisi ve Yöntemleri

Salon - 1

Normal Oturum - 12

Sistem Modelleme, Optimizasyon ve 

Kontrol

Salon - 2

Normal Oturum - 13

Robotik Sistemler

Salon - 3

Normal Oturum - 14

Sistem Modelleme, Optimizasyon ve 

Kontrol

Selçuklu Salonu

Normal Oturum - 15

Kontrol Uygulamaları

17.00 - 17.30

Oturum Başkanı

Dr. Barış Samim NESİMİOĞLU

Oturum Başkanı

Prof.Dr. Nurettin ÇETİNKAYA

16.45 - 17.00

ID - 163

Gerçek Zamanlı Araç Verisi Toplama ve İşleme: CAN 

Bus ve OBD-II Protokollerinin İncelenmesi

Selin Kalay, Burak Can Doğan, Baran Işık

ID - 80

Kural Tabanı ve Üyelik Fonksiyonlarının İstatistiksel 

Verilerle Oluşturulduğu Bir Bulanık Mantık 

Denetleyicisi Tasarımı

Erhan Eryiğit , İbrahim Yıldız

ID - 69

Dört Ayaklı Robotlarda Eş Zamanlı Konumlandırma 

ve  Haritalama Yöntemlerinin Karşılaştırılması

Tamer Bora İkizoğlu , Ecem Sümer, Hakan Temeltaş


