13.09.2024 CUMA

Mevlana Salonu
Normal Oturum - 16
Kontrol Teorisi ve Yontemleri

Oturum Baskani

Salon-1
Ozel Oturum - 1
Yazilim Tanimli Arag Teknolojilerinde (SDV)
Sistem Muhendisligi

Oturum Baskani

Salon -2
Normal Oturum - 17

Oturum Bagkani

Salon -3
Ozel Oturum - 2
Elektrikli Araglar ve Akilli Enerji Yonetim
Sistemleri

Oturum Bagkani

Selguklu Salonu
Ozel Oturum - 3
Akilli Kavsak Sistemleri ve Destekleyici
Akilli Ulagim Sistemleri

Oturum Bagkani

Dr. Ogr. Uyesi Claudia Fernanda YASAR Ebru CAGLAYAN Dog.Dr. Miimtaz MUTLUER Prof. Dr. Ahmet YAZICI Fuat YALGINLI
ID-115
08.30-08.45 | Askeri Uygulamalara Yonelik Modellenen Bir Ceyrek OZEL OTURUM TANITIMI GZEL OTURUM TANITIMI OZEL OTURUM TANITIMI
Arag Dinamiginin Kaskad Denetimi
Dogukan Zaif, Muhammed Arif Sen
D-116 D-2 Egitim Semineri D-46

08.45 - 09.00

Integral Kayan Kipli Kesirli Dereceli Kontrolcii ile
Memristif Elemanlardan Olusan Kaotik Bir Sistemin
Senkronizasyonu

Bir Kara Platformu Uzerinde Konumlandirilmis iki
Eksenli Anten Sisteminin Kararlilastiriimasi ve Hassas
Takip Denetimi

Biilent Gzkan , Orhan Gurbiiz, Galip Serdar Tombul

Otonom Siiriis Sistemlerinde Kontrol
Komutlarinin Gérmeye Dayali Tahmini

ID-9

Buyiik Dil Modelleri ile Elektrikli Arag Yazilm Test
Senaryolarinin Otomatik Uretimi ve Degerlendirmesi
Cem Baglum , Ugur Yayan, Ahmet Yazici

Bursa Sehri Sehrekiistii ve Gokdere Bélgeleri igin
Derin Q Ogrenme Yontemiyle Trafik Isik Kontrolii
Muharrem Berk AYDOGAN, Muhammet Enes Uslu,
ilhan Tung, Mehmet Turan Séylemez

Dorukhan Astekin , Fatih Adigiizel f
€ Dr. Salim AZAK
-1 ID-15
ID-27 Kayarak ve Yatarak Dénmeli Kisa Menzilli Havadan Elektrikli Arac Rotalama Problemi icin Uyarlanabilir ID-88
09.00 - 09.15 Model Ongoriilii Fiize Otopilot Sisteminin Ariza Karaya Fiizelerin Sabit ve Degisken Bant Genisligine cGeni Kom: qukArari\a ¥ Veri Bilimi Tabanli Kapasite Gelistirme-Surdiiriilebilir
* * Toleransh Kontroli Sahip Otopilotlarin Kullanimi Durumundaki Basarim Yasin Unal . inci S§ar| ; Zk Sinem Bozkurt Keser, Akilli Ulagim Sistemi
S. Caglar Baslamigh , Yusuf Onay Ozelliklerinin Karsilastirimasi ’ cicek, ’ Seyitali ILYAS, Tufan Erhan Tiirkoglu, Yalgin Albayrak
. Ahmet Yazic
Biilent Gzkan
D-153 ID-8 ID-20 ID-164
AT 1 . . Model Tabanli Sistem Miihendisligi Uygulamalarinda Elektrikli Arag Rotalama Perspektifinden Enerji Etkin | Uyarmali Sinyalizasyon Sistemlerinin Hava Kirliligine
Birlestirilmis Diferansiyel Fark Denklemler igin B o N P y L L o
09.15 - 09.30 Gecikmeye Bagh Dayanikli Kararlilik Kriteri Proje Varyant Yénetimi: Otomotivde Aktif Giivenlik Yol Analizi Etkisinin Analizi
Ezgi Biilkii yHakagn VEZTCI M.N. Alpaslan Parlakci Sistemleri Uzerine Vaka Galismasi Ahmet Alperen Polat , Sinem Bozkurt Keser, inci Kiibra Ozcan Akkas , Bayram Akdemir, Yesim Bek
9 ! » M- Alp ¢ Candemir Hasan Coskun, Osman Akdag Sarigicek, Ahmet Yazici Dogan, Fuat Yalginli, Ali Evren
(R=cH ID-135
Elektrikli Araglar igin Gergek Zamanl Veri Toplama .
ID- 154 ID-21 . e . Insansiz Hava Araglarinda Carpismadan Kaginma
" - e Cihazi ve HMI Panel Gelistirme: Musoshi L5 EV . P
09.30 - 09.45 Sensor Arizalarina Karsi Ariza Toleransli Kontrol Yaziim Tanimli Arag Teknolojilerinde Bir Sistem Uzerinde Brnek Uygulama Sistemleri igin Gorli tabanh Tek Sinifli Siniflandirma
- ° Tasarimi: Robot Manipiilator Uygulamasi Miihendi: Uygulamasi m ve . yapan Denetimli Ogrenme Kullanimi
Neslihan Karag , Levent Ucun, Janset Dasdemir Ebru Caglayan , Mert Cosgun PTG e, (0 G BRI B Aisha SIR Elkhatem , Seref Naci Engin,
5 ' s alavan, & N Ates, Ali Kafall, Okan Ulu, M. Tarik Yilmaz, M. Oguz AR
SIEMENS ATOLYE Tas, Muhammed Atav o

09.45 - 10.00

ID- 165
Bir Kutup Yerlestirme Problemi olarak Genlik
Modiilasyonu
Hiiseyin Canbolat

ID-40
Kural Tabanlh NLP Yaklagimi ile Gereksinimlerin
Ayristirlmasi ve Otomatik Simulink Modeli
Olusturma
Onder Horoz, B. Tugcan Celebi, Merve Bazman,
Aysenur Oztiirk, ipek Terzioglu

Siemens Otomasyon Coziimleri

Latif Esil

10.00-10.15

ID-172
Diisiik Mertebeli Kontrolérlerin Zaman Gecikmesi-
Bagimsiz Kararliligi Saglayan Kazang Kiimesi
Uzerindeki Etkileri
Baris Samim Nesimioglu

ID-67
Arag ici Bilgi-Eglence ve Baglanabilirlik Sistemlerinde
Yapay Zeka
Fatih Bedirhan Dilber , Gizem Altun, Sait Kiyak

ID-42
Elektrikli Araglarda Veriye Dayali Dogru SoC Tahmini:
Musoshi Pop-Up Mini EV Uygulamasi
Zeynep Tugba CEM , Dolay Demirel, Muhammed
0Oguz Tas, Dilara Bayar, Ali Kafali, Gulce Yiiceer,
Umutcan Aggez

ID-158

V2X Teknolojisini Kullanarak Acil Durum Mudahale
Araglarinin Sinyalizasyon Sistemlerinde

Onceliklendirilmesi ve Simiilasyon Modellemesi

Serife Nur Ciftci, Akif Durdu, Seyit Alperen Celtek,

Fuat Yalginh

ID-159
Endiistriyel Alanlarda Uzman Olmayanlar igin
Kodsuz Yapay Zeka Uygulama Gelistirme Platformu
Hande Ates , Hakan Biger, M. Tarik Yilmaz, Okan Ulu,
M. Oguz Tas, A. Kerem Erdogmus, Ali Kafali

ID- 160
Gergek Trafik Kosullarinda Adaptif Trafik Sinyal
Kontrolii ve Uygulanmasi
Burak Seyit Kara , Sezai Unver

10.15-10.45

Cay/Kahve Molasi

Mevlana Salonu
Normal Oturum - 18
Kontrol Uygulamalari

Oturum Baskani

Salon-1
Ozel Oturum - 4
Yazilim Tanimli Arag Teknolojilerinde (SDV)
Sistem Muhendisligi

Oturum Baskani

Salon -2
Normal Oturum - 19

Oturum Baskani

Salon -3
Ozel Oturum - 5
Elektrikli Araglar ve Akilli Enerji Yonetim
Sistemleri

Oturum Baskani

Selguklu Salonu
Ozel Oturum - 6
Akilli Kavsak Sistemleri ve Destekleyici
Akilli Ulagim Sistemleri

Oturum Baskani

Dog. Dr. Levent UCUN Ebru GAGLAYAN Dr. Ogr. Uyesi Halil GIMEN Prof.Dr. inci SARIGICEK Dog. Dr. Seyfettin Sinan GULTEKIN
D - 141
Dogrusal Olmayan Boiucu <4561|e ici Tabanli Artimli ID-90 ID-29
,g i . p Y " Yazilim Tanimli Araglarda Kér Nokta Tespit Sistemine ID-7 - q A
10.45-11.00 e @iy CliElls TadiEme Mo i i Yénelik Tehlike Analizi ve Risk Degerlendirmesi ile Bir Quadrotor icin Eyleyici Arizasi Tespiti ve Ayrimi 2Tl B 11 e (el s e
: . Bir Dért Rotorlu insansiz Hava Aracinin Tutum 3 KASK Sistemi i¢in LMI-Tabanl Kontrolcii Sentezi
" Karsi Tedbirler Ahmet Ermeydan - P .
EitiE Okan Ozgetin , Kemal Faruk Dogan, Talha Enes Ercan R, s Wiaier Seirmlti:
Mert Serhat Sarihan , Yunus As, Fatih Adigiizel Eail G,
Egitim Semineri
ID-44 ID-38

11.00-11.15

ID - 180
Otonom Siiriiste Genelleme Yeteneginin Artirilmasi:
Veri Artirma Tekniklerinin Karsilastirmali Bir
incelemesi
Salim Azak , Firat Bozkaya, Akif Durdu

ID-134
Yaziim Tanimlamali Araglarda 1SO 26262
Uygulamalari ve Kargilasilan Emniyet Sorunlari
Engin Subasi, Talha Enes Ercan, Ceydanur Oskay

Otonom Bir Kara Tasitinda Model Temelli
Ongoriilii Kontrol Sistemlerinin
Degerlendirilmesi

Dr. Volkan Bekir YANGIN

Elektrikli Araglar igin Derin Q Ogrenme Temelli Mobil
Sarj Planlama Asistani Uygulamasi
Onder Alp Selguk , Arman Tunga, ilhan Tunc,
Mehmet Turan Séylemez

Genetik Algoritma Kullanilarak Optimize Edilmis
Hibrit Skyhook - Groundhook ile Yari Aktif
Stispansiyon Kontroli
Hasan Emre Turan

ID - 150 ID-6 ID-81
i ¢ ID-54 f
Statik ve Dinamik Engeller icin MPC Araciligiyla leri | insansiz Hava Araci ile Otonom Mayin Tarama: Pilot . . . - Otonom Siiriis icin Elektrik Motorlu Direksiyon
el o Bir Batarya Paketinin Sarj Durumu icin Luenberger | A R
11.15-11.30 Seviye Y8riinge Takibi Calisma b o - ve Kontrolii
5 . . Gézleyicisi Tasarimi ve Arag Verisi ile Testi 2
Onder Horoz , Nural Mammadov, Atalay Uckun, Fethi Candan , Muhammet Emre Sanci, Tolgahan Karayazi, Ugur Yildiran Alperhan Bay, Onur Kolsuz, Emre Kaynar, Omer
Sabri Yilmaz Onur Al 9 LEp Rl Sirin, Musa Nurullah Yazar
ID- 161 ID- 146 ID-94
ID-87 Standart Siriis Cevrimleri igin Kooperatif Adaptif

Donen Bir Atalet Diskinin Etkisi Altindaki Tek

Adaptif Hiz Sabitleyicinin Cok Amagl Pargacik-Siiri

FESTO ATOLYE
Festo AX, Al ve Kestirimci Bakim

Samed Cetin

Sabit Akim Sabit Voltaj Déngiisii Uzerinden LSTM ile
Batarya Saglik Durumu Tahmini
Mehmet Ali Arslantas , Fikret Caligkan

Seyir Kontrol Sisteminin Arag Yakit Tiiketimine Olan
Etkisinin incelenmesi
Senanur Sarthan , Bekir Aydogan, Miimin Tolga
Emirler

ID-121
Elektrikli Araglarinin Gli¢ Aktarma Organlari igin

Glivenlik Mekanizmalarinin Tanimi
Ceydanur Oskay , Engin Subasi

Optimum Fonksiyonel Giivenlik Mimarisi Tasarimi ve

ID-112

Otonom Tasitlar igin Parcacik Stirii Optimizasyonuna

Dayali Dogrusal Karesel integral Yol Takip Kontrol
Sistemi Tasarimi ve Benzetimi

Bilal Sevim , Miimin Tolga Emirler

ID-131
1SO 34505'e Dayali Etkin Senaryo Tabanl Test
Yaklagimi ile Otomatik Siiriis Sistemlerinde
izlenebilirlik Konseptinin Olusturulmasi

Ufuk Bolat, Oguzhan Derebasi

Harun Kutucu, Namik Zengin, Buse Yakin Gékdemir,

ID-107

Aragtan Her Seye (V2X) Teknolojisi ile Akill Kavsak
Modiilii Tasarlanmasi

Ulas Uzunéz, A. ihsan Giil, Y. Emre Un, Can Ozmen,
Aykut Dumlupinar, E. Ecem Aksu, Buse Karakog, Y.
Celal Polat, S. Sinan Giiltekin

Ogle Yemegi

11.30-11.45 Serbestlik Dereceli Bir Platformun On Yénlendirme Optimizasyonu
Kontroll Oguzhan Derebasi, Hakan Yilmaz, Cagatay Ozgiin,
Alperen Arici, Mertcan Kogak, Erkin Gezgin Yildiz Saglanmak, Ali Can Kaya
ID-162
B8 Demiryolu Sinyalizasyonu igin SIL4 Seviyesinde
11.45-12.00 REETD BT MEka"'.k ve"_t'lasyon fsin Yedekli LED Siiricti Kontrolcii Tasarimi
Uyarlamali Kontrol Sistemi Tasarimi . N -
Emre Dincel, & Samim Nesimio! Nurettin Tarik Mut , Hiircan Samet Cakir , Alihan
g o ERE Sl LS Oztiirk, Tufan Yilmaz, Seref Naci Engin
ID-108 ID-17
Harmonik Kontrol Dizileri ile Kaotik Sistem Gezgin Robotlarin Biyoloji Tabanl Seyriisefer
12.00-12.15 ' € MO Y
Senkronizasyonu Kontrolu
Murat Dogruel Sertan Uzun , Ahmet Onat, Neslihan Serap Sengér
12.15-13.45
13.45-14.45

Davetli Konusmaci - Prof. Dr. Serdar YUKSEL

Salon -2




Mevlana Salonu
Normal Oturum - 20
Robotik Sistemler

Oturum Bagkani
Prof.Dr. Hiiseyin CANBOLAT

Salon-1
Normal Oturum - 21
Sistem Modelleme, Optimizasyon ve
Kontrol

Oturum Bagkani
Prof.Dr. Seref Naci ENGIN

Salon -2
Normal Oturum - 22

Oturum Bagkani
Dr. Ogr.Uyesi Dilek UZER

Salon -3
Normal Oturum - 23
Enerji Sistemleri

Oturum Bagkani
Dog. Dr. Umut TiLKi

Selguklu Salonu
Normal Oturum - 24
Robotik Sistemler

Oturum Bagkani
Prof. Dr. Erkan ZERGEROGLU

14.45 - 15.00

ID-79
Havadan Paket Teslimati icin Otonom Parasiitlii IHA
Sistemi
Sinan Alnipak , Erding Altug

ID-104
Bataryalarda iyonik Taginim: Titresim ve Sicaklik
Kaynakl Etkilerin Teorik Modellemesi ve Analizi
Sena Kogak, Ali Fuat Ergeng

15.00-15.15

ID-83
Coklu IMU Senkronizasyonu ile Mobil Robotlarda i¢
Mekan Pozisyon Tespiti
H. Deniz Oztiirk, Erman Selim , Hazin inci, Enver
Tatlicioglu

ID-173
Zayif Denetimli Nesne Tanimada Nesne Boyutu Etkisi
Ahmet Haydar Ornek , Ahmet Emin Yetkin

Egitim Semineri
ileri Seviye Sensor Birlestirme Teknikleri ile
Otonom Araglarda Konumlandirmanin
Geligtirilmesi

Dr. Abdullah YUSEFi

ID-118
Batarya Enerji Depolamali Sistemler icin Kontrol
Algoritmasi Onerisi
Emine lgin , Nurettin Getinkaya

ID-13
Halka Filtresi ile Sisli Hava Kosullarinda LiDAR
Verilerinin Temizlenmesi ve Otonom Araglar igin
Uygulamalari
ibrahim Toy , Abdullah Yusefi, Akif Durdu

ID-123
Rotor Hiz Kontrolii igeren Yiik Frekans Kontrol
Sistemlerinde Zaman Gecikmesine Bagli Kararlilik
Analizi
Kiibra Nur Giil , Sahin Sénmez, Saffet Ayasun

ID-36
insansiz Hava Araci Siiriileri igin Yetkilendirme
Mekanizmasi
Mutullah Eser, Asim Egemen Yilmaz

15.15-15.30

ID-84
Mobil Robotlarda Otonom Yol Takip Sistemi igin
Yenilikgi PID Tabanh Kontrolct Gelistirme Yaklasimi
Ahmet Mustafa Kangal

ID-113
ikinci Dereceden Referans Modele Dayali Kayma
Kipli Kontrol Tasarimi
ibrahim Halil Teke , Nusret Tan

15.30-15.45

ID-85
Taginabilir Koordinat Olgtim Cihazi
Mustafa Erdem Demir, Biinyamin Demir,
Muhammed Furkan Dogan , Haluk Ozakyol

ID-117
Lineer Olmayan Déner Kanatli Bir Hava Aracinin Trim
Noktalarinin Bulunmasi ve Lineerizasyonun Yapilmasi
Muhammed Berat Dikmen , Mehmet Sahin, Esra
Cengiz, Can Yalgin, Malik Mert Olgun, Emre Aring

15.45 - 16.00

ID-56
insansiz Hava Araglarinin Uyarlamali Yapay Sinir
Aglari Tabanli irtifa Denetimi
Enver Tatlicioglu , Bayram Melih Yilmaz, Baris Fidan

ID-124
Dért Rotorlu insansiz Hava Araglari igin Veriye Dayall
Kontrol Yontemiyle MPC Tasarimi
Leyla Géren-Siimer , Atakan Yildiz

DELTA ELEKTRONICS TURKIYE ATOLYE
Endustriyel Otomasyonda Yenilik¢i AC
Surtict Teknolojileri

Berkan Batan

ID-127
iki Tekerlekli Tirmanma Robotu igin Dinamik Gikis
Geri Beslemeli Hee Kontrolor Tasarimi
Buse Tacal Ucun, Claudia Fernanda Yasar, Levent
Ucun

ID-22
Kabloyla Calisan Paralel Robotlar icin Giizergah
Olusturma Yéntemleri
S. Caglar Baglamigli, Abdul Moiz Awan, Alican
Kahraman

ID-174
Derin Ogrenme Temelli Tahmin Modelleri Kullanan
Riizgar Tirbinleri icin Proaktif Kanat Agi Kontrol
Sistemi
Yiicel Aydin , Necati Aksoy, istemihan Geng

ID-35
Dinamik Bayes Ag Yapisi ve ROS Uygulamasi ile
Otonom Bir Aragtaki Tekerlek Basing Ariza Tespitinin
Gergeklenmesi
Murat Géziim, Tolga Bodrumlu, Batikan Kavak

ID-179
Bir Feribotun Nomoto ve 3-DOF MMG modelleri
temelinde manevra performansinin karsilastirnimasi
Elis Atasayan , Evgeni Milanov, Ahmet Dursun Alkan

ID-37
Akilli insansiz Helikopter Siiriileri igin Otopilot
Sistemi Gelistirilmesi
Mutullah Eser, Asim Egemen Yilmaz, Umut Tiire,
llgaz Doga Okcu

16.00 - 16.15

Cay/Kahve Molasi

Mevlana Salonu
Normal Oturum - 25
Robotik Sistemler

Oturum Baskani
Prof. Dr. Enver TATLICIOGLU

Salon-1
Normal Oturum - 26
Sistem Modelleme, Optimizasyon ve
Kontrol

Oturum Baskani
Dog. Dr. Ali Fuat ERGENC

Salon -2
Normal Oturum - 27

Oturum Bagkani
Ogr. Gor. Dr. Yalgin EZGINCi

Salon -3
Normal Oturum - 28
Kontrol Uygulamalari

Oturum Bagkani
Prof.Dr. Murat DOGRUEL

Salon - 2
Normal Oturum - 29
Kontrol Sistem Dinamigi ve Analizi

Oturum Bagkani
Prof.Dr. Leyla GOREN SUMER

16.15-16.30

ID-111
Akilli Robot Yiiriiteg icin Gergek Zamanli Diisme
Baslangici Algilama ve Onleme
Mehmet Korkung , Nurdan Bilgin, Omer Faruk Yilmaz

ID-129
Haberlesme Aglarinda Cihaz Yerlesiminin Varis Agisi
Tabanh Optimizasyonu
Melikcan Olgiin, Levent Ucun

16.30 - 16.45

ID-59
Boru igi Denetleme Robotu icin Bir XYZ Haritalama
Algoritmasi Tasarimi ve Uygulanmasi
Muhammed Ali Elaydin , Fatih Sonkaya

ID-130
Esnek Sistemlerin Artik Titresim Kontrolii icin Girdi
Sekillendirici Tasarimi ve Genetik Algoritma ile
Optimizasyonu
Ferhat Kaya , Caglar Conker

16.45 - 17.00

ID-47
Mobil Robotlar igin Rota Planlama: Mukayeseli bir
inceleme
Miirsel Dagdeviren , Seref Naci Engin

ID-144
Sabit Miknatisli Senkron Motorun Hiz Kontroli igin
Kontrolcii Kazang Ayarlamali Geri Adimlamali Kayan
Kipli Kontrolcii Tasarimi

MITSUBISHI ELECTRIC
Gelecegin Robot Teknolojileri

Necmi Omerdedeoglu

ID-102
Quadrotor Sistemlerinin Model Referans Adaptif PD
Kontrol Yontemiyle Kontrolu
Abdulkadir Katirci, Claudia Fernanda Yasar

ID-101
Sabit Kanatl insansiz Hava Aracinda Tasarim
Konfigiirasyon Segimleri ve Performans Analizi
Siimeyye Yasemin Ciiciik , Akif Durdu

ID-61
Similasyon Ortaminda Parrot AR.Drone 2.0 igin
RRT* Varyasyonlari ile Olusturulan Yolun Takibi
Burak Ergégmen , Okan Cidem, Umut Tilki

ID-157
Derin Ogrenme Destekli Durum Uzay Denklemleri ile
Sistem Tanimlama ve Durum Tahminleme
Ahmet Eren Sertbas , Ata Kokli, Tufan Kumbasar

ID-109
Dogrusal Olmayan Dinamik Terslemeye Dayall
Otonom Ugus Manevra Denetleyicisi
Ahmet Burak Akyiiz,, Berke Giir, Omer Tunahan

ID-168
Coklu Robot Sistemlerinde Q-Ogrenme Tabanl
Hedef Bulma Problemi Uygulamasi
Onur Karadal , Neslihan Avcu

17.00-17.15

Ammar Urgan , Fatih Adigiizel Liman
ID- 148
D- Jistirilmis Viraj Dinamikleri ici
ID-75 Gelistirilmis Viraj Dinamikleri igin Parcacik Strlist D-60 D-175

6 Eksen Kuvvet Tork Algilayicisi Tasarimi,
Kalibrasyonu ve Deneysel Dogrulanmasi
Eyyiip Isiker, Nurdan Bilgin, Hiilya Yalgin, Faruk
Isiker, Bilent Acar

Optimizasyonu (PSO): Gelismis Arag Stabilitesi ve
Performansi igin Aktif Viraj Dengesi Kontrol
Sistemlerinin Ayarlanmasi
Aydanur Akgal , Yarkin Hocaoglu, Arda Tungel, Emre
Turan

17.15-17.30

ID- 167
Pekistirmeli Ogrenme ile Coklu Robot Sistemlerinde
Hedef Bulma Problemi Uygulamasi
Muhammed Ali Calmaz , Neslihan Avcu

ID-48
Genisletilmis Kalman Filtresi ve Tekil Deger Ayrisimi
Tabanli Kalman Filtrelerinin Kullanimlari ve Analizi
Seving Giinsel , Seref Naci Engin, Mustafa Dogan

NASA Jenerik Hava Araci Modeli igin Quick-RRT* ile
Yol Olusturma ve LOS Yol Takibi
Burak Ergogmen , Umut Tilki

Deprem Sonrasi Durum Tespiti Yapabilecek Gozlemci
Bir Nano iHA Tasarimi
Elif Yiicel, Beyza irem Kurt, Sibel Zorlu Partal

ID-152
Deprem Sonrasi Fay Kirgi Tespitinde YOLOv10 ve
Beton Catlagi Gériintiilerinin Etkin Kullanimi:
Kahramanmaras Vaka Calismasi
Samet Aygicek , Kamil Karaguha, Omer Melih Giil

ID-53
Dokunsal Geribildirimli Agik Kaynak Deney Kiti
Tasarmi
Alper Basaran, Dilek Bilgin Tiikel

17.30-17.45

Cay/Kahve Molasi

17.45-18.45

Kapanis Konusmalari - Hatira Fotograf Cekimleri

Salon -2

19.30 - 22.00

Gala Yemegi




